UNIVERSAL ROBOTS

Kullanici Kilavuzu
Base-Mounted Range Extender, 40m

Orijinal talimatlarin gevirisi (tr) PolyScope 5






740-961-00




Telif hakki © 2009-2025, Universal Robots A/S. Tiim Haklan Sakhdir.

I
UNIVERSAL ROBOTS

Base-Mounted Range Extender,
40m

Kullanici Kilavuzu



I
UNIVERSAL ROBOTS

Burada yer alan bilgiler Universal Robots A/S miilkiyetindedir ve 6nceden Universal Robots A/S yazili
onay! alinmaksizin tumuyle ya da kismen ¢ogaltlamaz. Buradaki bilgiler bildirimde bulunulmaksizin
degisiklige ugrayabilir ve Universal Robots A/S'nin bir taahhidu olarak yorumlanmamalidir. Bu belge
dizenli araliklarla gézden gegirilmekte ve revize edilmektedir.

Universal Robots A/S bu belgedeki hatalar veya eksikliklerden dolayi higbir sorumluluk kabul etmez.
Telif hakki © 2009-2025, Universal Robots A/S.

Universal Robots logosu, Universal Robots A/S tescilli ticari markasidir.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Sorumluluk ve Kullanim Amaci

1. Sorumluluk ve Kullanim Amac

1.1 YUkdmlalagun Sinirlandinimasi

Aciklama Bu kilavuzda verilen higbir bilgi, endustriyel robot tim glvenlik talimatlarina ve kullanim
bilgilerine uysa bile endustriyel robotun yaralanmaya veya hasara neden olmayacagi
konusunda UR tarafindan bir garanti olarak yorumlanmamalidir.

1.2. Kullanim Amaci

Aciklama
KILAVUZU OKUYUN
Robotun kullanim amacina uygun kullanilmamasi, tehlikeli durumlara

neden olabilir.

* Kullanim amacina yénelik énerileri ve Kullanim Kilavuzunda
sa@lanan 6zellikleri okuyun ve uygulayin.

Bu Uriin yalnizca sertifikasi olmayan UR OEM Kontroldrle kullanilmak tizere tasarlanmistir.
Kurulus Beyani (DOI) icin gegerli robot modeli kullanim kilavuzuna bakin.

é UYARI
Bu drtint UR standart kontrol cihazlariyla kullanmayin ¢lnki bu, tim
sertifikalari gegersiz kilar.

Universal Robots robotlari, ug ekipmanlari/ug elemanlari ve baglantilar islemek ya da
bilesen veya Urunleri islemek ya da aktarmak i¢in kullanilimasi planlanan endustriyel
kullanima yonelik robotlardir. Robotun ¢alismasi gereken kosullar hakkinda ayrintilar igin
ariin 6zelliklerine bakin.

Tam UR robotlari, robot uygulamasinin bir insanla birlikte calistid, is birlikgi uygulamalari
mumkiin kilmak icin 6zel olarak tasarlanmigs gilivenlik islevleriyle donatiimistir. Glvenlik
islevi ayarlari, robot uygulamasi risk degerlendirmesi tarafindan belirlenen uygun degerlere
ayarlanmalidir.

Bu Uriin UR OEM Denetleyicisi ile kullaniimak tizere tasarlandigindan, herhangi bir sertifika
yoktur. UR giivenlik islevlerinden yararlanmak i¢in uygulamanin EMC uyumlulugu
gereklidir. EMC uyumlulugu, UR'nin guivenlik islevlerinin etkinliginin temelidir.

Is birlik¢i uygulamalar yalnizca ug ekipman/ug eleman, is parcasi, engeller ve diger
makineler dahil olmak tizere tiim uygulamanin belirli bir uygulamanin risk degerlendirmesi
ile belirlenen dusuk riskli oldugu tehlikeli olmayan uygulamalar igin tasarlanmstir.

Base-Mounted Range Extender,
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UYARI

UR robotlarinin veya UR urinlerinin kullanim amaci disinda kullaniimasi
yaralanmalara, 6lime ve/veya maddi hasara neden olabilir. UR robotunu veya
artinlerini asagidaki istenmeyen kullanim ve uygulamalardan herhangi biri igin

kullanmayin:

* Tibbi kullanim, yani asagidaki amaclar da dahil olmak lizere insanlarda
hastalik, yaralanma veya sakatlikla ilgili kullanimlar:

Rehabilitasyon

Degerlendirme

Tazminat veya hafifletme

Tani

Tedavi

Cerrahi

Saghk

Fiziksel engelliler icin protez ve diger yardimci ekipmanlar

Hastalara yakin herhangi bir kullanim

* insanlar tutma, kaldirma veya tasima

* Yiyecek, icecek, farmasotik ve/veya kozmetik Urtinlere yakinlik veya
dogrudan temas gibi belirli hijyenik ve/veya sanitasyon standartlarina
uygunluk gerektiren herhangi bir uygulama.

UR eklem gresi havaya (buhara) birakilabilir veya damlayabilir.

* UR robotlarinin veya UR urlnlerinin kullanim amacindan, ézelliklerinden
ve sertifikalarindan sapan herhangi bir kullanim veya herhangi bir
uygulama.

* Sonug 6lum, kisisel yaralanma ve/veya maddi hasar olabileceginden
koétlye kullanim yasaktir

UNIVERSAL ROBOTS, HERHANGI BiR OZEL KULLANIM iGiN AGIK VEYA
ZIMNi UYGUNLUK GARANTISINi AGIKGA REDDEDER.

UYARI

Robotu modifiye etmeyin. e-Series uc¢ kapaklarini degistirmeyin veya modifiye
etmeyin. Modifikasyonlar, 6ngoriilemeyen tehlikeler yaratabilir. Tiim yetkili

s6kme ve takma iglemleri bir UR servis merkezinde yapilmali veya kalifiye Kigiler

tarafindan ilgili tim servis kilavuzlarinin en yeni stirdimuine goére yapilmalidir.

UYARI

Robot uygulamasiyla iligkili erigsim, yUkler, calisma torklari ve hizlar nedeniyle ek

risklerin dikkate alinmamasi yaralanmaya veya 6lime neden olabilir.

* Uygulama risk degerlendirmeniz, uygulamanin robotun, u¢ elemanin ve is

parcasinin erisimi, hareketi, yiki ve hiziile ilgili riskleri icerir.

Kullanici Kilavuzu
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2. Urdnunuz

Uriin

Tabana monte Menzil Uzatici, 40 m, robot ve kontrol6r arasindaki kablo uzunlugunu uzatmak
icin kullanilan bir aksesuardir. Uzun mesafelerde giivenilir performans igin biri robot ucunda
ve digeri kontroldr ucunda olmak tzere 40 metrelik bir kablo (gug¢ ve iletisim) ve aktif sinyal
tekrarlayicilar igerir. Robot ve kontroldr arasinda daha uzun ayriimanin gerekli oldugu
Kaynak uygulamalarinda OEM kontrol6rler icin tasarlanmistir.

Tabana Monte Menzil Genisletici 40 m, UR3e, UR5e ve UR7e ile uyumludur.

Tabana Monte Menzil Genisletici asagidaki bilesenlerden olusur:
1. Menzil Uzatici Kablo, 40 metre.

2. Menzil Genisletici Kutusu, Robot Tabani (montaj delikleri ve robot kolu icin konektor
ile).

3. Menzil Genisletici Kutusu, KK (montaj delikleri olmadan ve Kontrol kutusu ile baglanti
icin flans kablosu ile).

UR3e montaji i¢in vida seti. Teknik 6zellikler ve tork icin Montaj bélimine bakin.

URSe ve UR7e'yi monte etmek igin vida seti. Teknik 6zellikler ve tork icin Montaj
bélimine bakin.

6. Kullanici Kilavuzu

Bu kilavuz tiim bilesenleri agiklamaktadir. Herhangi bir pargayi tek bir bilesen olarak satin
aldiysaniz bu kilavuz da kullaniimalidir.

Base-Mounted Range Extender,

40m
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3. Teknik Ozellikler

40 metre kablo agirhigi

14,7 kg.

G tiketimi (ortalama)

Latfen spesifik robota Kullanici Kilavuzu bakin.

Maksimum ortalama gu¢ tuketimi

Lutfen spesifik robota Kullanici Kilavuzu bakin.

Kisa Devre Akim Degeri (SCCR)

Latfen spesifik robota Kullanici Kilavuzu bakin.

Malzemeler Aliminyum
Ortam sicakligi aralig 0-50°C
Kullamcr Kilavuzu 13 Base-Mounted Range Extender,

40m
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4. Taban Genisleticilerinin Boyutlari

Menzil Tdm 6lgimler mm cinsindendir.
Genigletici
Kutusunun
Boyutlari,
Robot Tabani
1. Gorlinim:
170
8‘
2. Gorlniim:
204,7 L. 324
34,7 ,
Yukaridan asagiya:

150

I
B
| .

Base-Mounted Range Extender,
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Menzil Tdm Slgimler mm cinsindendir.
Genigletici
Kutusunun
Boyutlari, KK

1. Gorinim:
170

2. Gorinim:

180.6 , 400 .

Yukarndan Asagiya:

Base-Mounted Range Extender,

Kullanic Kilavuzu 15 40m
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5. Guvenlik

Uyarilar

NOT

Tabana Monte Menzil Genisletici, 40 m sadece UR3e, UR5e ve UR7e
robot kollar ile kullanilabilir.

NOT

Tabana Monte Menzil Genisletici, 40 m sadece OEM ile
kullanilabilir Kontrol kutusu.

NOT
Sistem yalnizca OEM KK 5.5 veya Ustl ile uyumludur.

UYARI

40 metrelik kabloyu diger kablo segenekleriyle uzatmayin.

UYARI

Kabloyu ¢ikarmadan dnce robot kolu kapatmalisiniz.

il JUCHRS

Kurulumu
tamamlayin

Base-Mounted Range Extender,
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o. Guvenlik mesaj turleri

Aciklama Givenlik mesajlari 6nemli bilgileri vurgulamak icin kullanilir. Giivenligin saglanmasina
yardimci olmak ve personelin yaralanmasini ve trlin hasarini 6nlemek i¢in bitlin mesaijlari
okuyun. Guvenlik mesaj turleri agagida agiklanmaktadir.

> B B P

S = ©®

UYARI

Kacinilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilecek
tehlikeli bir durumu belirtir.

UYARI: ELEKTRIK

Kacinilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilecek
tehlikeli bir elektriksel durumu belirtir.

UYARI: SICAK YUZEY

Yaralanmanin temasli ve temassiz yakinliktan kaynaklanabilecegi
tehlikeli bir sicak ylizeyi belirtir.

UYARI

Kacinilmadigi takdirde yaralanmaya neden olabilecek tehlikeli bir durumu
belirtir.

ZEMIN
Topraklamayi belirtir.

KORUYUCU ZEMIN
Koruyucu topraklamayi belirtir.

NOT

Ekipmana gelebilecek zarar riskini ve/veya dikkate alinmasi gereken
bilgileri belirtir.

KILAVUZU OKUYUN

Kilavuzda danisiimasi gereken daha ayrintili bilgileri belirtir.

Kullanici Kilavuzu
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7.Genel Uyari ve lkazlar

Aciklama Asagidaki uyar mesajlari sonraki bolimlerde tekrarlanabilir, agiklanabilir veya
detaylandinlabilir.

é UYARI
Asagida listelenen genel gliivenlik uygulamalarina uyulmamasi yaralanmaya
veya 6lime neden olabilir.

* Robot kolu ile ug ekipmanin/ug elemaninin diizgiin ve saglam bir sekilde
yerine vidalandigini dogrulayin.

* Robot uygulamasinin serbestce ¢alismak icin yeterli alana sahip
oldugunu dogrulayin.

* Personelin tasima, kurulum, devreye alma, programlama/ 6gretme,
¢alistirma ve kullanma, sékme ve bertaraf etme dahil olmak lizere robot
uygulamasinin d8mri boyunca korundugunu dogrulayin.

* Robot guivenlik yapilandirma parametrelerinin, robot uygulamasinin
erigebilecegi kisiler de dahil olmak tzere personeli koruyacak sekilde
ayarlandigini dogrulayin.

* Hasar gérmisse robotu kullanmaktan kaginin.

* Robotla galisirken bol giysiler giymekten ve taki takmaktan kacinin.
Uzun saclari arkada toplayin.

* Parmaklarinizi Kontrol Kutusunun i¢ kapaginin arkasina koymaktan
kacinin.

* Kullanicilar herhangi bir tehlikeli durum ve saglanan koruma hakkinda
bilgilendirin, korumanin sinirlamalarini ve artik riskleri aciklayin.

* Kullanicilar acil durdurma digmelerinin yeri hakkinda bilgilendirin ve
acil bir durumda veya anormal bir durumda acil durdurmayi nasil
etkinlegtireceklerini anlatin.

* Robot uygulamasinin ne zaman baslatilacagi da dahil olmak tizere,
insanlari robotun erisemeyecegi yerlerde tutmalarn konusunda uyarin.

* El Unitesini kullanirken hareket yéniinii anlamak icin robot yéniine
dikkat edin.

* ISO 10218-2'deki gerekliliklere uyun.

* 1SO 13849 serisinde gerektigi gibi EMC gerekliliklerine uyulmasini
saglayin.

é UYARI
Keskin kenarli ve/veya sikisma noktali u¢ ekipmanlarnn/ug elemanlarin
kullanilmasi yaralanmaya neden olabilir.

* Uc ekipmanlarin/u¢ elemanlarin keskin kenarlari veya sikisma noktalari
olmadigindan emin olun.

* Koruyucu eldiven ve/veya koruyucu gozlik gerekli olabilir.

Base-Mounted Range Extender,

40m 18 Kullanici Kilavuzu
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UYARI: SICAK YUZEY

Calisma sirasinda robot kolu ve Kontrol Kutusu tarafindan tretilen isi ile uzun
sureli temas, yaralanmaya neden olacak sekilde rahatsizliga yol acabilir.

* Calisirken veya calistiktan hemen sonra robotu tutmayin veya ona
dokunmayin.

* Robotu tutmadan veya ona dokunmadan dnce gunlik ekranindan
sicakh@i kontrol edin.

* Robotu kapatip bir saat bekleyerek sogumasina izin verin.

UYARI

Entegrasyon ve calistirmadan dnce risk degerlendirmesi yapilmamasi,
yaralanma riskini artirabilir.

* Operasyondan once risk degerlendirmesi yapin ve riskleri azaltin.

* Risk degerlendirmesi ile belirlenirse ¢calisma sirasinda robot hareket
araligina girmeyin veya robot uygulamasina dokunmayin. Koruma takin.

* Risk degerlendirme bilgilerini okuyun.

UYARI

Robotun test edilmemis harici makinelerle veya test edilmemis bir uygulamada
kullaniimasi, personelin yaralanma riskini artirabilir.

* Tum iglevleri ve robot programini ayri ayri test edin.

* Devreye alma bilgilerini okuyun.

NOT
Cok guicli manyetik alanlar, robota zarar verebilir.

* Robotu slrekli manyetik alanlara maruz birakmayin.

KILAVUZU OKUYUN

Tam mekanik ve elektrikli ekipmanin ilgili spesifikasyonlara ve uyarilara gore
kuruldugunu dogrulayin.

Kullanici Kilavuzu
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8. Entegrasyon ve Sorumluluk

Telif hakki © 2009-2025, Universal Robots A/S. Tiim Haklan Sakhdir.

o. Entegrasyon ve Sorumluluk

Aciklama

Bu kilavuzdaki bilgiler, bir robot uygulamasinin tasarlanmasini, kurulmasini, entegre
edilmesini ve calistirlmasini kapsamaz ve robot uygulamasinin glivenligini etkileyebilecek
tiim cevresel ekipmanlari kapsamaz. Robot uygulamasi, robotun kuruldugu Ulkenin ilgili
standart ve ydnetmeliklerinde belirtilen guivenlik gerekliliklerine uygun olarak tasarlanmali
ve yuklenmelidir.

UR robotunu entegre eden kisi/kisiler, ilgili Ulkedeki gecerli dizenlemelere uyulmasini ve
robot uygulamasindaki herhangi bir riskin yeterince azaltiimasini saglamaktan sorumludur.
Bunlar, asagidakileri icerebilir, ancak bunlarla sinirl degildir:

EMC uyumlulugunun saglanmasi
Batdn robot sistemi icin bir risk degerlendirmesi gergeklestirme

Risk degerlendirmesinin gerektirmesi durumunda diger makinelere arayuz ekleme
ve ek koruma

Yazilimda dogru guvenlik ayarlarinin yapilmasi
Guvenlik dnlemlerinin degistiriimediginden emin olma

Robot uygulamasinin tasarlandiginin, kuruldugunun ve entegre edildiginin
dogrulanmasi

Kullanim talimatlarini belirleme

Robot kurulumunu uygun isaretlerle ve entegrasyonu yapan kisinin irtibat bilgileriyle
isaretleme

Uygulama risk degerlendirmesi; bu kilavuz ve ek ilgili belgeler dahil olmak tzere
tim belgelerin saklanmasi

Base-Mounted Range Extender,

40m
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9. Monta

Aciklama

Kolun
sabitlenmesi

P = b P

Tabana Monte Menzil Genisletici, 40 m, OEM Kontrol Kutusu ve robot kolun montaiji igin
Iitfen asagidakilere bakin.

UYARI

Kullanim sertifikalari gegersiz kildigindan, 40 metrelik kabloyu UR
standart kontrol cihazlariyla KULLANMAYIN.

UYARI
40 metrelik kabloyu diger kablo se¢enekleriyle uzatmayin.

NOT

Montajdan dnce kabloyu agin.
Kablonun bir ucunda etiket vardir. Bu ug, Menzil Genisletici Kutusu,
KK'ya gider.

UYARI

Bir kaynak ¢6zumu olusturuyorsaniz Menzil Genisletici Kutusu, Robot
Tabaninin alt kismi kaynak akimlarindan izole edilmelidir.

Robot kol Menzil Uzatici Kutusuna, Robot Tabanina sabitlemek amaciyla dogru tork
degerleri icin litfen spesifik robota Kullanici Kilavuzu bakin.
Robotu monte etmek icin mevcut vidalari kullanin:

* UR3e: dort adet 8,8 kuvvetli, M6 x 30 mm civata. M6 civatalarini 9 Nm torkla sikin.

* URb5e: dort adet 8,8 kuvvetli, M8 x 30 mm civata. M8 civatalarini 20 Nm torkla
sikin.

* UR7e: dort adet 8,8 kuvvetli, M8 x 30 mm civata. M8 civatalarini 20 Nm torkla
sikin.

* Dogru sikiligini saglamak icin yukarida belirtilen 6zellikleri karsilayabilen tork
anahtarini kullanin.

Kullanici Kilavuzu
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40 m'de 1. Menzil Genigletici Kutusu, KK'y1 dogrudan OEM Kontrol Kutusuna baglayin.

ciftlegme. a. OEM Kontrol Kutusundaki konektdrle birlikte Menzil Genisletici Kutusu, KK
OEM kontrol Uzerindeki kablo flangini gevirdiginizden ve kilitlediginizden emin olun.

kutulu kablo

c 8888000050p) |
7 wsagmaamg

2. Kabloyu Menzil Genisletici Kutusu, KK'ya baglayin.

a. Kablonun bir ucunda etiket vardir. Bu u¢, OEM Kontrol Kutusu i¢in Menzil
Genigletici Kutusu, KK'ya gider.

Base-Mounted Range Extender,
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9. Montaj
40 m'de 1. Robot kolu Menzil Genisletici Kutusuna, Robot Tabanina sabitleyin.
ciftlesme. a. Robot kolu Menzil Genisletici Kutusu, Robot Tabanina takmak icin kutudaki
robot kollu vidalari kullanin.
kablo

* URB3e: dort adet 8,8 kuvvetli, M6 x 30 mm civata. M6 civatalarini 9 Nm

torkla sikin.

* URb5e: dort adet 8,8 kuvvetli, M8 x 30 mm civata. M8 civatalarini 20 Nm

torkla sikin.

* UR7e: dort adet 8,8 kuvvetli, M8 x 30 mm civata. M8 civatalarini 20 Nm

torkla sikin.

2. Robot flang kablosunu Menzil Genisletici Kutusuna, Robot Tabanina takin.

3. 40 m'lik kabloyu Menzil Genisletici Kutusuna, Robot Tabanina baglayin.

Kullanici Kilavuzu
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9. Montaj

Montaj Sonrasi Montaji tamamladiginizda, robot montajinizi galistirmadan 6nce gergeklestirmeniz
Yapilacaklar gereken birkac ek islem vardir.

Litfen robot Kullanim Kilavuzundaki asagidaki bolimleri inceleyin:
* ik Onyiikleme
* ik Kullanim
* Acil Durumlar

* Tasima

Base-Mounted Range Extender,
40m
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10. Sorun giderme

Aciklama

C347A5
Uzak Ug

Uzaticisi Yok

C262A17
Eklem
iletigimi
Basarisiz

C746A0 ->
C746A3
Sicaklik
izleme

C746A7
Kablo
Taninmadi

Robot kurulumuna 40 m kablo eklerken sorun giderme icin bir dizi farkh olasilik vardir.

Daha fazla sorun giderme icin liitfen robot Kullanici Kilavuzu béliimine bakin.

Bu hatayla karsilasirsaniz robot kablo veya uzatma kutular araciligiyla tam kurulumu
algillayamaz.

Bu hata muhtemelen iki uzatma kutusu arasindaki gli¢ veya iletisim kablosundaki bir
hatadan kaynaklanmaktadir.

Kabloda hasar veya gevsek konektdr olup olmadigini kontrol edin.

Hata, koldaki digumlerle iletisim olmadiginda tetiklenir.

Robot kablosu takili degilse hata tetiklenir.

Kablo baglantisinin oldugu farkli yerleri kontrol edin. Tim konektdrlerin dogru takildigindan
ve kilitlendiginden emin olun.

Tam bir yeniden baslatma dizisi uygulayin.

Yeniden baslatma basarisiz olursa yardim icin liitfen yerel Universal Robots servis
saglayicinizla iletisime gegin.

Sicaklik izleme ile ilgili dort farkli hata vardir.
Menzil genisletici kutularinin gok soguk veya ¢ok sicak olup olmadigini kontrol edin.
Genigletici kutularini ortam sicakhg limitleri dahilinde olacak sekilde hareket ettirin.

Kablo taninmadi.
Genisletici kutular arasindaki baglantilarinizi kontrol edin.
Hata devam ederse yardim igin litfen yerel Universal Robots servis saglayicinizla iletisime

gegcin.

Kullanici Kilavuzu
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1. Risk degerlendirmesi

Aciklama Risk degerlendirmesi, uygulama igin yapilmasi gereken bir gerekliliktir. Uygulama risk
degerlendirmesi, entegre eden kisinin sorumlulugundadir. Kullanici ayni zamanda entegre
eden kisi de olabilir.

Robot kismen tamamlanmig bir makinedir, bu nedenle robot uygulamasinin giivenligi ug
ekipman/ug elemana, engellere ve diger makinelere bagldir. Entegrasyonu gergeklestiren
taraf, risk degerlendirmesini yapmak igin ISO 12100 ve ISO 10218-2'yi kullanmalidir.
Teknik Sartname ISO/TS 15066, is birlik¢i uygulamalar icin ek rehberlik saglayabilir. Risk
degerlendirmesi, asagidakiler dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tzere, robot
uygulamasinin dmri boyunca tim gorevleri dikkate almalidir:

* Robot uygulamasinin kurulumu ve gelistiriimesi sirasinda robota 6gretilmesi
* Sorun giderme ve bakim

* Robot uygulamasinin normal ¢alismasi

Robot uygulamasi ilk kez agilmadan 8nce bir risk degerlendirmesi yapiimalidir. Risk
degerlendirmesi, yinelemeli bir sirectir. Robotu fiziksel olarak kurduktan sonra baglantilari
dogrulayin, ardindan entegrasyonu tamamlayin. Risk degerlendirmesinin bir pargasi,
guvenlik yapilandirma ayarlarinin yani sira 6zel robot uygulamasi igin gerekli ek acil
durdurma ve/veya diger koruyucu dnlemlere duyulan ihtiyaci belirlemektir.

Base-Mounted Range Extender,
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Giivenlik Dogru glivenlik yapilandirmasi ayarlarini belirlemek, robot uygulamasi gelistirmenin
yapilandirma Ozellikle 6nemli bir pargasidir. Sifre korumasini etkinlestirerek ve ayarlayarak guivenlik
ayarlari yapllandirmasina yetkisiz erisim dnlenmelidir.

é UYARI
Sifre korumasinin ayarlanmamasi, yapilandirma ayarlarinda kasith

veya yanliglikla yapilan degisiklikler nedeniyle yaralanmaya veya
6lime neden olabilir.

* Her zaman sifre korumasini ayarlayin.

* Sifreleri ydonetmek icin bir program olusturun, béylece erisim
yalnizca degisikliklerin etkisini anlayan kisiler tarafindan
saglanir.

Giuvenlik fonksiyonlarinin bazilan dzellikle isbirlikgi robot uygulamalari igin tasarlanmstir.
Bunlar, glvenlik yapilandirma ayarlan araciligiyla yapilandirilabilir. Uygulama risk
degerlendirmesinde belirlenen riskleri ele almak icin kullanilirlar.

Asagidakiler robotu sinirlar ve bu nedenle robot kolu, ug eleman ve is parcasi tarafindan
bir kisiye enerji transferini etkileyebilir.

* Kuvvet ve gii¢ sinirlama: Robotla operatdr arasindaki carpisma durumlarinda

robot Gzerinde hareket ydoniinde uygulanan sikma gclerini ve basinglar azaltmak
icin kullanihr.

Momentum sinirlama: Robotun hizini azaltarak, robotla operatér arasindaki
carpisma durumlarinda ylksek gegici enerijiyi ve etki glclerini azaltmak igin
kullanilir.

Hiz sinirlamasi: Hizin yapilandirilan limitten daha diisiik olmasini saglamak icin
kullanilir.

Asagidaki yonelme ayarlari, hareketlerden kaginmak ve keskin kenarlarin ve ¢ikintilarin
bir kisiye maruz kalmasini azaltmak icin kullanilir.

* Eklem, dirsek ve ug ekipman/ug eleman pozisyonu sinirlamasi: Belirli viicut

kisimlariyla iligkili riskleri azaltmak i¢in kullanilir: Bas ve boyuna dogru hareketten
kacinin.

Uc¢ ekipman/u¢ eleman ydnlendirme sinirlamasi: Ug ekipmanin/ug elemanin ve
is parcasinin belirli alan ve &zellikleriyle iliskili riskleri azaltmak icin kullanilr:
Keskin kenarlari ice dogru robota dogru ¢evirerek keskin kenarlarin operatére
doénik olmasini 6nleyin.

Kullanici Kilavuzu

Base-Mounted Range Extender,

27 40m

Telif hakki © 2009-2025, Universal Robots A/S. Tiim Haklan Sakhdir.



Telif hakki © 2009-2025, Universal Robots A/S. Tum Haklar Sakhdir.

UNIVERSAL ROBOTS 11. Risk degerlendirmesi

Performans Bazi guvenlik islevleri, herhangi bir robot uygulamasi igin 6zel olarak tasarlanmistir. Bu

risklerini
durdurma

Ozellikler, glivenlik yapilandirma ayarlar araciligiyla yapilandirilabilir. Robot
uygulamasinin durma performansi ile ilgili riskleri ele almak igin kullanilirlar.

Asagidakiler, yapilandirilan sinirlara ulasmadan énce durmanin gergeklesmesini
saglamak icin robotun durma siiresini ve durma mesafesini sinirlar. Limitin
aslimadigindan emin olmak icin her iki ayar da robotun hizini otomatik olarak etkiler.

* Durdurma Siresi Limiti: Robotun durma siiresini sinirlamak igin kullanihr.

* Durma Mesafesi Limiti: Robotun durma mesafesini sinirlamak igin kullanilir.

Yukaridakilerden herhangi biri kullanilirsa manuel olarak yapilan periyodik durdurma
performans testine gerek olmaz. Robot glivenlik kontrol(, strekli izleme yapar.

Robot, tehlikelerin makul bir sekilde ortadan kaldirlamadigi veya yerlesik glvenlikle ilgili
islevlerin (6r. tehlikeli bir u¢ ekipman/ug eleman veya tehlikeli bir islem kullanirken)
kullaniimasiyla risklerin yeterince azaltilamadigi bir robot uygulamasina kurulursa koruma
gereklidir.

é UYARI
Uygulama risk degerlendirmesinin yapiimamasi riskleri artirabilir.

+ Ongériilebilir riskler ve makul olarak éngdriilebilir yanlis kullanim igin
daima bir uygulama riski degerlendirmesi yapin.

is birlikgi uygulamalar igin risk degerlendirmesi, garpismalardan ve
makul olarak 6ngdrulebilir yanlis kullanimdan kaynaklanan éngdrulebilir
riskleri icerir.

Risk degerlendirmesi asagidakileri ele alir:
* Zararin siddeti
* Gergeklesme olasiligi

* Tehlikeli durumdan kaginma olasiligi

Base-Mounted Range Extender,
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Potansiyel
tehlikeler

Universal Robots, entegre eden kisi tarafindan degerlendiriimek Gizere asagida listelenen
potansiyel olarak dnemli tehlikeleri tanimlar. Diger 6nemli tehlikeler, belirli bir robot
uygulamasiyla iligkilendirilebilir.

Alet/uc elemani veya alet/u¢ elemani baglanti elemani tistiindeki keskin kenarlarin
ve keskin uglarin cilde girmesi.

Cildin keskin kenarlarla ve yakindaki engellerde keskin noktalarla delinmesi.
Temasa bagh morarma.
Darbeye bagli burkulma veya kemik kingu.

Robot kolunu veya aleti/u¢ elemani tutan gevsek civatalardan kaynaklanan
sonuglar.

Ornegin zayif bir kavrama veya giic kesintisi nedeniyle u¢ ekipmandan/ug
elemandan disen veya ucan 6geler.

Birden fazla acil durdurma digmesi tarafindan neyin kontrol edildiginin
kanstirnimasi.

Guvenlik yapilandirma parametrelerinin yanlis ayarlanmasi.

Guvenlik yapilandirma parametreleri tzerinde yapilan yetkisiz degisikliklerden
kaynaklanan yanlis ayarlar.

Kullanici Kilavuzu
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12. Bakim ve Onarm

Aciklama Her turld bakim ¢alismasi, denetim ve kalibrasyon, bu kilavuzdaki tim guvenlik
talimatlarina, UR Service Manual ve yerel gerekliliklere uygun olarak yapiimahdir.
Onarnm calismalari Universal Robots tarafindan yapilmalidir. Migterinin atadigi, egitimli
kisiler de Servis Kilavuzuna uyarak onarim isi yapabilirler.

Bakim Bakim ve onarimin amaci, sistemin beklendigi gibi calismaya devam etmesini saglamaktir.
Givenligi Robot kolu veya kontrol kutusu tizerinde ¢alisirken, asagidaki prosedurlere ve uyarilara
uymaniz gerekir.

é UYARI
Asagida listelenen glivenlik uygulamalarindan herhangi birine uyulmamasi
yaralanmalara neden olabilir.

* Gucunin tamamen kesildiginden emin olmak i¢in ana gu¢
kablosunu Kontrol Kutusunun altindan ¢ikarin. Robot koluna veya
Kontrol Kutusuna bagli diger herhangi bir enerji kaynaginin gicliina
kesin. Onarim suresi boyunca diger kisilerin sisteme gli¢ vermesini
Onlemek icin gerekli 6nlemleri alin.

* Sisteme yeniden gli¢ vermeden 6nce toprak baglantisini kontrol
edin.

* Robot kolunun veya Kontrol Kutusunun pargalari sokildiginde
ESD diizenlemelerine uyun.

* Robot kola veya Kontrol Kutusuna su ve toz girmesini énleyin.

Q UYARI: ELEKTRIK
Kontrol Kutusu gli¢ kaynaginin kapatildiktan hemen sonra sékilmesi,
elektriksel tehlikeler nedeniyle yaralanmalara neden olabilir.

* Kontrol Kutusu kapatildiktan sonra birka¢ saat boyunca bu gui¢
kaynaklarinin iginde yliksek voltajlar (maksimum 600 V)
bulunabileceginden, Kontrol Kutusunun icindeki gli¢c kaynagini
sokmekten kaginin.

Sorun giderme, bakim ve onarim ¢alismalarindan sonra guivenlik gerekliliklerinin yerine
getirildiginden emin olun. Ulusal veya bdlgesel is glivenligi ydnetmeliklerine uyun. TUm
guvenlik islevi ayarlarinin dogru ¢alismasi da test edilmeli ve dogrulanmalidir.
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13. Bertarat ve Cevre

Aciklama

Universal Robots robotlarinin gegerli ulusal yasa, yonetmelik ve standartlara uygun bir
sekilde bertaraf edilmesi gerekir. bu sorumluluk robotun sahibine aittir.

UR robotlari, Avrupa RoHS direktifi 2011/65/EU tarafindan tanimlandidi sekilde, ¢evreyi
korumak icin tehlikeli maddelerin kisith kullanimina uygun olarak tretilmektedir. Robotlar
(robot kolu, Kontrol Kutusu, El Unitesi) Universal Robots Danimarka'ya iade edilirse
bertaraf islemi Universal Robots A/S tarafindan diizenlenir.

Danimarka pazarinda satilan UR robotlarinin bertaraf ticreti Universal Robots A/S
tarafindan DPA sistemine 6nceden ddenir. Avrupa WEEE Direktifi 2012/19/EU
kapsamindaki Ulkelerdeki ithalatgilarin, Glkelerinin ulusal WEEE kaydina kendi kayitlarini
yaptirmasi gerekir. Ucret genellikle en fazla 1€/robot seklindedir.

Ulusal kayitlarin bir listesini burada bulabilirsiniz: https://www.ewrn.org/national-registers.
Global Compliance'l su adreste arayin: https://www.universal-robots.com/download.

Kullanici Kilavuzu
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14. Beyanlar ve Sertifikalar (orijinal Ingilizce)

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Orijinal talimatlarin

gevirisi

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
Model OEMAC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e

OEMDC
Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

and
Serial Number

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.
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15. Beyanlar ve Sertitikalar

Orijinal talimatlarin gevirisi

AB Kurulus Beyani (DOI) (2006/42/EC Ek 1B uyarinca) Orijinal talimatlarin cevirisi

Universal Robots A/S

Uretici: Energivej 51,

DK -5260 Odense S Danimarka

Toplulukta Teknik Dosyayi David Brandt, Teknoloji Yetkilisi, AR-GE

Derleme Yetkisi Bulunan Universal Robots A/S,

Kisi: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Kismen Tamamlanmis Makinelerin Agiklamasi ve Kimligi:

El Unitesi olan veya olmayan (3PE'li veya 3PE'siz) bir OEM kontrol kutusu ile
endistriyel robot gok amacl ¢ok eksenli manipiilatér. islev, tamamlanan
makine tarafindan belirlenir (robot uygulamasi veya ug elemanli hiicre,
kullanim amaci ve uygulama programi).

Uriin ve islev: Asagida belirtilen belgeler ve bu beyan sunlari igerir:

Gegerlilik Ekim 2020: 3 Konumlu Etkinlestirme ile El Uniteleri (3PE EU) ve
standart El Uniteleri.

Gegerlilik Mayis 2021: 12,5 kg maksimum tasima kapasitesi konusunda
UR10e teknik 6zelliklerinde iyilestirme.

AC veya DC OEM kontrol cihazlarina sahip e-Series robotlarn:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
Model OEMAC
UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e

OEMDC
XY20215000000'den itibaren ve Usti

Fabrika Varyantiyll o_geries 3=UR3e, 5=UR5e, 7= UR7e, 0=UR10e, 1= UR12e, 2=UR10e
(12 kg tagima kapasitesi), 6 = UR16e gra| numaralandirma, her yil 0'da yeniden baslatma
Universal Robots e-Series OEM robotlari (UR3e, UR5e, UR10e ve UR16e)
ancak Makine Direktifinin ve gegerli diger Direktiflerin hiiklimlerine uygun
olan son komple makineye (robot uygulamasi veya robot hiicresi) entegre
edildikten sonra devreye sokulmalidir.

Yukaridaki Griinlerin, tedarik edilenler i¢in asagida ayrintilar verilen asagidaki direktifleri karsiladigi beyan edilir: Bu kismen

ve
Seri Numarasi

Birlestirme:

tamamlanmis makine entegre edildiginde ve tam bir makine héline geldiginde entegre eden kisi tamamlanan makinenin gecerli
tim Direktifleri yerine getirmesinden, CE isaretini uygulamaktan ve Uygunluk Beyanini (DOC) saglamaktan sorumludur.

Asagidaki temel gereklilikler yerine getirilmigtir: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.4.3,

|. Makine Direktifi 1.2.5,1.26,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,1.7 .4,
Il. DUsUk Voltaj Direktifi 4.1.2.3,4.1.3, Ek VL. ilgili teknik belgelerin, Makine Direktifi Ek VII, Bélim
2014/35/EU B'ye gore derlendigi beyan edilmistir.

LCD Direktifine ve asagida kullanilan uyumlastiriimis standartlara basvurun.
MD ve LV Yoénetmeliklerinin 7(2). Maddesi ile EMC Ydnetmeliginin 6. Maddesinde gecen sekilde kullanilan
uygun hale getirilmis standartlara referans:

Gegerli oldugu sekilde (1) EN ISO 13732 -1:2008, gegerli oldugu sekilde (1)(Il) EN 60204 -1:2018, (I1) EN 60664 -1:2007, (1) EN
61140:2002/A1:2006

Kullanilan diger teknik standartlara ve teknik spesifikasyonlara basvurun:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
Uretici veya yetkili temsilcisi, ulusal makamlarin gerekgeli bir talebine yanit olarak kismen tamamlanmis makineler hakkinda ilgili

bilgileri iletecektir. Tam kalite glivence sisteminin onaylanmis kurulus Bureau Veritas tarafindan onaylanmasi: ISO 9001 sertifikasi
# DK015892 ve ISO 45001 sertifikasi #DK015891.
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16. Sertifikalar

Aciklama Uciincti kisi belgelendirmesi istege baghdir. Ancak Universal Robots, robot entegrasyonu
yapan kisilere en iyi hizmeti sunabilmek icin robotlarini asagidaki taninmis test

kurumlarindan belgelendirmeyi secer.

Sertifikalar bélimunde tim sertifikalann birer kopyasini bulabilirsiniz.

Sertifika

RoHS

@ CiN

Universal Robots e-Series robotlari, elektronik bilgi
uriinleriyle kirliligi kontrol etme konusundaki CiN
RoHS yonetim yéntemlerine uygundur.

Tedarikgi Uclincii
Kisi
Belgelendirmesi

- Tedarikgilerimiz tarafindan saglandigi gibi, Universal
[} Robots e-Series robotlarinin sevkiyat paletleri,
m; Ortam | Danimarka'nin ahsap paketleme malzemesi Gretmeyle
— ilgili ISMPM-15 kosullarina uygundur ve bu semaya
uygun bir sekilde isaretlenmigtir.

Uretici Testi
Sertifikasi

Universal Robots e-Series robotlar siirekli dahili
Universal testlerden ve seri sonu test prosedurlerinden gecer.
Robots UR test islemleri stirekli inceleme ve gelistirmeye
tabidir.

AB
direktiflerine
gb6re beyanlar

AB yoénergeleri Avrupa icin gecerli olsa da Avrupa disindaki bazi tlkeler de AB
deklarasyonlarini kabul eder ve/veya bunlar gerektirir. Avrupa direktifleri resmi ana
sayfalarindan bulunabilir: http://eur-lex.europa.eu.

Makine Direktifine gére, Universal Robots robotlari kismen tamamlanmis robotlardir, bu

nedenle CE isareti takilimaz.

Makine Direktifine gore Birlestirme Beyanini, Beyanlar ve Sertifikalar bélimiinde

bulabilirsiniz.
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17. Sertifikalar

I
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1/. Sertifikalar

Cin RoHS

Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products
Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R1EEAETYHEATEZRESEMRERS

PmdN:‘:\/ePa” Toxic and Hazardous Substances and Elements
A EEAEDRATE
n At o | BR_EH
0 =z ﬁ, Hexavalent §,§H3.Ezs Polybrominated
Mercury | Cadmium ) Polybrominated | .
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
5 (Cr+6) . (PBDE)
UR Robots
HEBEA  EXRRG
UR3/UR5/UR10/
UR3e/URSe / X 0] X 0O X X
UR10e UR16e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RRZABEENREVEZBHHE—IIRMEIPHZ B ES)/T 11363-2006 W EHRBEK -
(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERIERE AT

Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

Universal Robots 5% fif [E4& B & ¥ R FEFT B A8 15 2 7= M@, 1B Universal Robots A SESE X H

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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Yazilim Adi: PolyScope 5
Yazilim Surimi: 3.14
Belge Sirimii: 20.10.71
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18. Index

R

risk assessment 20

S

Safety Configuration 27-28
Safety instructions 30

Safety Settings 20
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